
KF8F3132——PWM5 样例程序

引言

本应用笔记提供了 KF8F3132—PWM5 单输出、半桥输出、全桥输出

相关的配置信息以及如何能够快速的理解并上手使用该模块的一些

配置方式。

本应用笔记须与 KF8F3132 数据手册结合使用。



寄存器

寄存器使用说明

OSCCTL：系统控制寄存器

OPTR：选择寄存器

TR1：P1 口方向控制寄存器

TR2：P2 口方向控制寄存器

P1LR：P1 口输出锁存寄存器

P2LR：P2 口输出锁存寄存器



PWM5CTL0：PWM5 控制寄存器 0

PWM5CTL1：PWM5 控制寄存器 1

PWM5CTL2：PWM5 控制寄存器 2

PWM5OC：PWM5 输出控制寄存器

PWM5PC：PWM5 极性控制寄存器

PWM5FC：PWM5 强制控制寄存器

P5ASCTL：PWM5 自动关闭控制寄存器



PSTRCTL：PWM5 脉冲转向控制寄存器 0

PP5H：PWM5 周期寄存器高 8位

PP5L：PWM5 周期寄存器低 8位

PWM5H0：PWM5 占空比寄存器高 8位

PWM5L0：PWM5 占空比寄存器低 8位

T2H：定时器 2高字节寄存器

T2L：定时器 2低字节定时器

T2CTL0：T2 控制寄存器 0

T2CTL1：T2 控制寄存器 1

T0：定时/计数器寄存器 0



PWM5 样例程序框图

注：PWM3 有三种输出方式，分别为单输出、半桥输出、全桥输出，

以上三种模式均可以采用样例程序框图的流程来达到测试及配置的

目的。



PWM5 单输出样例简述：

开发环境：ChipON IDE

功能简述：PWM5 周期设置为 100us,占空比是每 10ms 增加 1%，满占

空比后清零继续增加。占空比 1s一个周期，从 0%到 100%循环扫描。

P3A、P3B、P3C、P3D 以 2s 为周期循环累加的方式打开。例如：先打

开 P3A 的 PWM 输出，1s 后再把 P3B 打开，依次循环直至全部打开输

出保持1s后关闭全部输出，等待1s后再依次打开各个PWM输出通道。

硬件连接：P3A、P3B、P3C、P3D 分别接示波器的一个通道，观察 PWM5

输出。

下图为 PWM 波形输出示波器连接通道：



下图为 PWM5 单输出波形：

PWM5 半桥输出样例简述：

功能简述：PWM5 周期设置为 100us,占空比是每 10ms 增加 1%，满占

空比后清零继续增加。占空比 1s一个周期，从 0%到 100%循环扫描。

PWM5 设置为半桥输出模式，P3A 和 P3B 输出互补的 PWM 波形。死区延

时开启，死区延时设置为 3us。

硬件连接：示波器 P3A、P3B 管脚，观察 PWM3 输出。

下图为 PWM3 半桥输出波形：

PWM5 全桥输出样例简述：

功能简述：PWM5 周期设置为 200us，占空比是每 20ms 增加 1%，满占



空比后清零继续增加。占空比 2s一个周期，从 0%到 100%循环扫描。

每隔 10ms，PWM5 换向一次。PWM5 使能自动关断模式和自动重启模式，

关断源是 INT0 管脚低电平。INT0 管脚高电平 PWM5 正常工作，INT0

低电平 PWM5 关闭。

硬件连接：示波器接 P3A、P3B、P3C、P3D 管脚，观察 PWM5 输出。INT0

接 GND，PWM5 关闭，INT0 脚取消接地，PWM5 恢复输出。

下图为 PWM5 全桥输出波形：



PWM5 单输出样例参考程序：

初始化时钟及 IO口;

PWM5 输出模式及通道设置函数：



延时函数（使用 T0定时器）：

主函数：



PWM5 半桥输出样例参考程序：



MCU 初始化：

PWM 模块初始化：

延时函数：

主函数：





PWM5 全桥输出样例参考程序：

MCU 初始化（时钟、IO口）：

PWM 模块初始化：

延时函数（T0定时器）：



主函数：



PWM5 模块应用注意事项：

1、PWM5 边沿对齐模式周期计算公式：

2、PWM5 中心对齐模式周期计算公式：

注：TINTHF内部高频振荡器时钟周期

3、PWM5 边沿对齐模式脉冲宽度、占空比计算公式：

4、PWM5 中心对齐模式脉冲宽度、占空比计算公式：

由上述公式可知，占空比为 0%和 100%满足条件如下：

1、边沿对齐模式：

0%: 占空比寄存器为 0

100%:占空比寄存器为大于等于（ PP5+1）（其中 PP5 为周期寄

存器）

2、中心对齐模式：

0%: 占空比寄存器为 0

100%:占空比寄存器为大于等于 PP5（其中 PP5 为周期寄存器）

在半桥模式下，占空比为 0%或者 100%时，只有在边界 PWM 变



化时插入死区，否则不插入死区。

5、当 T2 启动时占空比寄存器立即更新。占空比寄存器的值更新

到占空比缓冲器中时，才真正完成了占空比寄存器的设置。

6、PWM5 分辨率计算公式：

7、死区延时时间计算公式：

8、通过选择 T2 的计数方式，从而产生边沿对齐和中心对齐的

PWM 信号。当 T2 向上计数时，产生边沿对齐的 PWM 信号；当 T2 向上

向下计数时，产生中心对齐的 PWM 信号。

9、半桥输出模式具有死区延时功能，由于外部电路中的开关管

等原件导通和截止时间存在差异，可用来防止在半桥驱动电路中产生

直通电流，损坏相关电路。

10、若切换前电平和切换后输出电平无变化时不插入死区，若切

换前输出电平和切换后输出电平有变化时，则插入死区。

11、影响关断源触发的信号是电平信号而不是边沿信号，只要关

断电平存在关断状态就会保持。


